
SVILUPPO ED
INGEGNERIZZAZIONE
SISTEMA ROBOTIZZATO
PER LA MANIPOLAZIONE
DEL FILO

Il nuovo robot Kablator consentirà di effettuare la lavorazione del filo e di

posizionarlo direttamente all’interno del luogo di montaggio, con i terminali dei

fili già montati e posizionati correttamente in prossimità del punto di

connessione.

www.kablator.com


